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A Jedlik Innovacié Korlatolt Felel¢sségt Tarsasag 2021. julius 01-én elinditotta a tudomanypolitika
koordinaciojaért felel6s miniszter altal, a Nemzeti Kutatasi, Fejlesztési és Innovaciés Hivatal (NKFIH),
mint kezel$ szerv dtjan meghirdetett GYORSITOSAV (2020-1.1.5-GYORSITOSAV) cimi program
2020-1.1.5-GYORSITOSAV-2021-00022 szamut ,,Emulalt elasztikus aktuator alapi exo-szkeleton

kutatas-fejlesztése mozgasrehabilitacid céla alkalmazasokhoz” cimi palyazatanak megvaldsitasat.
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A Projekt 2024. janius 30-an zarult. A tamogatasi idészak alatt a tAmogatas Osszege 90.660.828,- Ft, a

tamogatas mértéke 80,75%, a teljes palyazati projektosszeg: 112.025.460,- Ft volt.

A Projekt soran fejlesztettiink egy puha-robotikai exoszkeleton prototipust, melynek meghajtasat egy
specialis rendszer, emulalt elasztikus aktuatorok adjak. Ez a szabadalmaztatott technologia
programozhaté médon valtoztathatd elasztikus viselkedések megvalositasara alkalmas, igy barmilyen
linearis és nemlinearis rugo karakterisztikat képes megvalositani. A fejlesztett eszkoz alkalmas a mozgasok

csillapitasara szoftveresen meghatarozott rugo karakterisztikak alkalmazasaval.

A fejlesztés soran puha-robotikai megoldasokat alkalmaztunk ezzel el6segitve a rendszeriink biztonsagos
hasznalatat, kényelmes viselhetéségét. Nagy hangsulyt fektettink a személyre szabhatésagra, ezért a

hamrendszert olyan médon alakitottuk ki, hogy a leheté leginkabb illeszkedhessen barmely felhasznalora.

Masik fontos szempontunk a kénnyt kezelhetéség volt, ezért a puha-robotikai exoszkeleton rendszeriink
vezérlését érintékijelz6s okoseszk6zokon is lehetévé tettiik. Ehhez egy olyan applikaciot készitettiink,
melyben a felhasznal6 mind a mentirendszert, mind az exoszkeleton paramétereit, vezérlését testre tudja

szabni, illetve igény esetén az exoszkeleton rendszer mikodését azonnal le tudja allitani.

Emellett szimulaciés kérnyezetben létrehoztunk egy mesterséges intelligencia eszkozeivel megvalésitott
intelligens vezérlé algoritmust, mely megerésitéses tanulassal tanitva képes az akaratlan mozgasok,

tremorok csillapitasara.

Hisztunk abban, hogy tovabbi célorientalt fejlesztéseket kovetben, rendszeriink mind a habilitaci6, mind

rehabilitacio tertileten segitséget nyujthat a szakemberek munkéjaban.
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